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一、项目背景
在北方地区冰雪积累在电线上极大程度上增大电线负重，容易拉断电缆，影响人民群众的

日常生活。由于工作的特殊要求，工人一般都是带电作业，加之在湿滑天气下作业时，危险系

数大大攀升；还会出现前方破冰后方结冰的情况，效率低下。

图为深圳的夜晚。在高度现代化的时代，不敢想

象停电会带来怎样的噩梦！

现有机型

1.目前，在国内外比较通用

的去除高压线积冰方法主要

有热力融冰法、自然被动除

冰法等。

2.尚未发现能够自行垮杆或

越障的相关设备。

二、项目对比
我的设计

1.设备使用机械振动完成敲

冰动作，从根本上解决除冰

问题。

2.设备具有自行跨越电线塔

能力，可实现高度自动化。

三、项目设计
1.设计目标

自行垮杆动作

机械的有效震动

2.需要考虑的问题

机械自重要小，动作要灵活

能够抵御外界环境影响

3.设计方向

使用三段式垮杆

通过急回凸轮完成冲击

图为实物

四、实施方案
1.材料选择

结构件：亚克力（便于加工，美观透明）

连接件：金属（硬度高，传动可靠）

敲击刀头：高速钢

2.工艺选择

数控加工：加工金属连接件

激光切割：加工亚克力

砂轮机：加工高速钢
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项目来源：2015年机械项目展获奖作品，但是没有

实现最开始的设计要求，留下遗憾，于是，利用大

创的平台完善该机器的功能。

项目结果：该项目改选入国家级大创，取得A+成绩

项目后续：获得学院资助，保留团队，继续完善该

机械功能，并将为明年节能减排杯比赛做准备。
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